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1. Wymagania ogoélne

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot w zakresie instalacji elektrycznych. Specyfikacja zgodna z wytycznymi Inwestora.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej
Specyfikacja techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja techniczna
Przedmiotem szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z realizacja nastgpujacych robot:

Instalacja elektryczna

e Demontaz istn. elementéw opraw oswietlenia podstawowego Wwraz z okablowaniem.
Zamawiajacy zdecyduje, ktére zdemontowane elementy Wykonawca przekaze
Zamawiajgcemu, a ktore zutylizuje.

e Wykonanie tras kablowych: listwy kablowe natynkowe, uchwyty kablowe w przestrzeni
sufitu podwieszanego, przebicia kablowe.

e \Wykonanie okablowania.

e Rozbudowa rozdzielnicy TP-1.

e Montaz osprzetu elektrycznego.

e Montaz opraw o$wietlenia podstawowego.

e  Wykonanie pomiardw.

1.4. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa. Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materiatdw pomocniczych zastosowanych do
wykonywania instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej.
Zastosowanie do wykonania instalacji innych rodzajow (typdéw) urzadzen i osprzgtu niz wymienione
w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem spelnienia parametréw technicznych
urzadzen lub podwyzszenia wcze$niej przewidywanych.

1.5. OkreS$lenia podstawowe

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sa zgodne lub réwnowazne z Polskimi
Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r., a w
przypadku ich braku z normami branzowymi, warunkami technicznymi wykonania i odbioru
wymienionymi indywidualnie, przy kazdej pozycji dodatkowo. Roboty musza by¢ wykonane
zgodnie z wymaganiami obowigzujacych przepiséw, norm i instrukcji. Nie wyszczegolnienie
jakichkolwiek z obowiazujacych aktow prawnych nie zwalnia wykonawcy od ich stosowania.

1.6. Prowadzenie robot
Obiekt jest w trakcie uzytkowania i pozostanie podczas realizacji zadania.

1.7. Odbiér miejsca inwestycji
Przed rozpoczgciem robdt instalacji wykonawca powinien zapoznac si¢ z budynkiem.



1.8 Koordynacja robét instalacji systemu z innymi robotami

Koordynacja rob6t montazowych poszczegdlnych rodzajéw powinna by¢ dokonana we wszystkich
fazach procesu inwestycji. Koordynacja nalezy objaé projekt organizacji, szczegodtowy
harmonogram robo6t instalacji oraz pomocnicze roboty.

2. MATERIALY

Do wykonania instalacji mogg by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i zagranicznych.
Parametry techniczne materiatow 1 wyrobow powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w
projekcie i powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujacych norm panstwowych (PN) oraz
przepisom dotyczacym instalacji elektrycznych.

Przy wykonywaniu robét nalezy stosowa¢ wyroby, ktore zostaly dopuszczone do obrotu oraz
powszechnego lub jednostkowego stosowania w budownictwie. Wyrobami, ktore spetniaja te
warunki sg:

Wyroby budowlane, dla ktéorych wydano certyfikat na znak bezpieczenstwa, $wiadectwo
dopuszczenia (CNBOP) wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i
dokumentow technicznych w odniesieniu do wyrobow podlegajacych tej certyfikacji.

Wyroby oznaczone znakowaniem CE, dla ktorych zgodnie z odrebnymi przepisami dokonano
oceny zgodno$ci z normg europejska wprowadzong do Polskich Norm, z europejska aprobata
techniczng lub krajowa specyfikacja techniczng panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej uznang
przez Komisje Europejska za zgodng z wymaganiami podstawowymi.

Wyroby budowlane znajdujace si¢ w okreslonym przez Komisje Europejska wykazie wyrobow
majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i1 bezpieczenstwa, dla ktérych producent wydat
deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej. Dopuszczone do jednostkowego
stosowania sg rowniez wyroby wykonane wedlug indywidualnej dokumentacji technicznej
sporzadzonej przez projektanta lub z nim uzgodnionej, dla ktoérych dostawca wydatl oSwiadczenie
zgodno$ci wyrobu z tg dokumentacja oraz przepisami i obowigzujacymi normami.

2.1. Materialy podstawowe
Specyfika materialow zostala wyszczegdlniona w dokumentacji projektowe;.

2.2. Odbior materialéw

o Dostarczone na miejsce inwestycji materialy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem ilosci,
kompletnosci i zgodnosci z danymi wytworcy. Kazdg dostawe towaru nalezy potwierdzic
pisemnie.

e W przypadku stwierdzenia niezgodno$ci, wad lub nasuwajacych si¢ watpliwosci mogacych
mie¢ wplyw na jako$¢ wykonania robdt, nalezy skontaktowaé si¢ z dostawcag i wyjasnié
zaistniate watpliwosci, a materiaty przed ich zabudowaniem podda¢ badaniom okreslonym
przez dozor techniczny ze strony producenta lub wykonawcy robét.

2.3. Skladowanie materialow

Sktadowanie materiatow powinno odbywaé si¢ w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu,
uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ wilasciwosci technicznych na skutek wplywu czynnikow
atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych
wlasciwosci materialdow oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Nalezy
zastosowacé si¢ do zalecen producenta w w/w zakresie. Nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na
warunki srodowiskowe (wilgotno$¢, temperatura), w jakich sktadowane sg urzadzenia.



3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu, na jako$¢ wykonywanych robot.

Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy robotach powinny odpowiadaé
ogblnie przyjetym wymaganiom, co do ich jako$ci oraz wytrzymatosci oraz bezpieczenstwa
uzytkowania.

Maszyny, urzadzenia i sprz¢t zmechanizowany uzywane w trakcie wykonywania zadania, powinny
mie¢ ustalone parametry techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami producenta
oraz stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem.

Urzadzenia i sprzgt zmechanizowany podlegajace przepisom o dozorze technicznym, eksploatowane
na budowie, powinny mie¢ aktualnie wazne dokumenty uprawniajace do ich eksploatacji.

4. SRODKI TRANSPORTU

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu
materiatow, elementow, konstrukcji urzadzen itp. niezbednych do wykonywania danego rodzaju
robot elektrycznych.

W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w sposob zapobiegajacy ich
uszkodzeniu.

W czasie transportu, zatadunku i wyladunku oraz skladowania elementow systemu i urzadzen
nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcow. Nalezy zastosowaé si¢ do zalecen producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robdt uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty instalacyjne.

5.2. Trasowanie przewodoéw elektrycznych nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje budynku
oraz zapewniajac bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji winna by¢ przejrzysta,
prosta i dostepna do prawidlowej konserwacji i remontéw. Wskazane jest, aby w miar¢ mozliwosci
trasa przebiegata w liniach pionowych i poziomych. Przy trasowaniu ciggdéw instalacji nalezy dazy¢
do jak najmniejszej liczby skrzyzowan i zblizen z ciggami instalacji elektromagnetycznych i innymi
instalacjami.

5.3. Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji elektrycznych, bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podltoza w sposdb trwaly,
uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowaé, oraz
sam rodzaj instalacji.

5.4. Przejscia przez Sciany i stropy powinny spetniaé nastgpujace wymagania:

e wszystkie przejScia obwodow instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy itp. musza by¢
chronione przed uszkodzeniami,

¢ przejscia te nalezy wykonywaé w przepustach rurowych,

e przejscia pomiedzy pomieszczeniami o réznych atmosferach powinny by¢ wykonywane w sposob
szczelny, zapewniajacy nie przedostawanie si¢ wyziewow,

e przejscia pomiedzy strefami pozarowymi zabezpiecza¢ ochrong bierng. Przepusty instalacyjne w
elementach oddzielania przeciwpozarowego powinny mie¢ klas¢ odpornosci ogniowej (EI)
wymagang dla tych elementow.

e obwody instalacji elektrycznych przechodzac przez podlogi musza by¢ chronione do wysokosci
bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniami
mechanicznymi nalezy stosowac¢ np. rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych itp.



5.5. Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowac do podtoza w sposob trwaty zapewniajacy mocne
i bezpieczne jego osadzenie. Do mocowania sprzetu i osprzetu moga stuzyé konstrukeje wsporcze,
konsolki osadzone na podtozu, przykrecone do podtoza za pomoca kotkdéw, srub rozporowych,
kotkéw wstrzeliwanych a w przypadku osprzetu wtynkowego mocowac nalezy w wczedniej
obsadzonych puszkach instalacyjnych.

5.6. Podej$cia instalacji elektrycznych do odbiornikow nalezy wykonywa¢ w miejscach
bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposéb estetyczny. Do odbiornikow zamocowanych na
Scianach, stropach lub konstrukcjach podejscia nalezy wykonywaé przewodami utozonymi na tych
Scianach, stropach lub konstrukcjach budowlanych, a takze na innego rodzaju podtozach np.
ksztattowniki, korytka itp.

5.7. Laczenie przewodow.

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych taczenia przewoddéw nalezy dokonywaé w sprzecie i
osprzgcie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowaé potaczen skrgcanych. W przypadku,
gdy odbiorniki elektryczne majg wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz przewody, a samo ich
podiaczenie do instalacji nie zostato opracowane w projekcie, sposob podtaczenia nalezy uzgodni¢ z
projektantem.

Przewody musza by¢ ulozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciggi i dodatkowe
naprezenia. Do danego zacisku nalezy przylaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i
liczbie, dla jakich zacisk ten jest przygotowany.

W przypadku zastosowania zaciskow, do ktérych przewody sg przylaczone za pomoca oczek,
pomiedzy oczkiem a nakretka oraz pomigdzy oczkami powinny znajdowac si¢ podktadki metalowe
zabezpieczone przed korozjg w sposob umozliwiajacy przepltyw pradu. Dlugosé odizolowanej zyly
przewodu powinna zapewnia¢ prawidtowe przytaczenie.

Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowaé uszkodzen mechanicznych. W
przypadku stosowania zyt ocynowanych proces czyszczenia nie powinien uszkadzaé warstwy cyny.
Konce przewodéw miedzianych z zytami wielodrutowymi (linek) powinny by¢ zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleca si¢ zastosowanie tulejek zamiast cynowania).

5.8. Migjsca potaczen zyt przewodow z zaciskami odbiornikow powinny by¢ doktadnie
oczyszczone. Samo potaczenie musi by¢ wykonane w sposéb pewny, pod wzgledem elektrycznym i
mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku, korozja itp. Polagczenia moga
by¢ wykonywane, jako sztywne lub elastyczne w zalezno$ci od konstrukcji odbiornika i warunkow
technologicznych. Przylaczenia sztywne nalezy wykonywa¢ w rurach sztywnych wprowadzonych
bezposrednio do odbiornikoéw oraz przewodami kabelkowymi i kablami.

Potaczenia elastyczne stosuje si¢, gdy odbiorniki narazone sg na drgania o duzej amplitudzie lub
przystosowane sa do przesuni¢c lub przemieszczen. Polaczenia te nalezy wykonac:

® przewodami izolowanymi wielozylowymi gietkimi lub oponowymi,

® przewodami izolowanymi jednozylowymi w rurach elastycznych,

® przewodami izolowanymi wielozylowymi gietkimi lub oponowymi w rurach elastycznych.

5.9. Proby montazowe

Zakres nadzoru prob i pomiarow nad robotami elektrycznymi powinien by¢ wykonywany zgodnie
ze szczegdtami podanymi w niniejszej specyfikacji oraz z ogélnymi Warunkami Technicznymi
Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych. Zakres podstawowych prob obejmuje:

® sprawdzi¢ ciaglos¢ zyt i powlok instalacyjnych

sprawdzenie zgodnos$ci faz

pomiar rezystancji izolacji instalacji,

wykona¢ probe napigciowa,

dla o$wietlenia wykona¢ pomiar nat¢zenia o$wietlenia,



® pomiary rezystancji uziemien,

Badanie rezystancji izolacji instalacji elektrycznej powinno by¢ zakonczone protokotem i zawieraé:
miejsce wykonania pomiarow, date wykonania, dat¢ wazno$ci pomiarow oraz rodzaj, typ i numer
miernika, zakres pomiaréw, napi¢cie pomiarowe, wyniki pomiaréw poddane analizie, ocen¢ stanu
instalacji oraz informacje, ktore wedlug Wykonawcy mogg mie¢ znaczenie W oOcenie stanu
faktycznego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Odbior odbywa si¢ na nastgpujacych plaszczyznach:
weryfikacja struktury systemu,
weryfikacja doboru komponentow,
weryfikacja jakoSci wykonania prac wykonczeniowych.

Weryfikacja jako$ci wykonania prac wykonczeniowych
Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wiaczajac
w to sprawdzenie zgodnosci dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistym instalacji.

Prace wykonczeniowe
Nalezy oznaczy¢ wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zasadami administrowania systemem,
wykorzystujac opracowany wcze$niej otwarty system oznaczen, pozwalajacy na pozniejsza
rozbudowe instalacji. Elementami, ktore nalezy oznaczac sg:

kable (obwody),

oprawy,

urzadzenia.

Oznaczenia powinny by¢ trwale, wyrazne i widoczne.
Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowa¢ dokumentacje powykonawcza zawierajaca
nastepujace elementy:

podstawa opracowania,

informacje o Inwestorze, Wykonawcy rozpatrywanej instalacji,

opis wykonanej instalacji,

lista zainstalowanych komponentéw: Lp. / Producent — Dostawca / Numer katalogowy / Nazwa
elementu / Ilo$¢,

schemat potaczen elementow instalacji,

rzuty z naniesionymi elementami instalacji.

Nalezy podkresli¢, ze informacje zawarte w dokumentacji powykonawczej musza zgadzaé sie z
rzeczywistoscia.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robdt polega na okresleniu faktycznego zakresu robdt oraz podaniu rzeczywistych ilosci
zuzytych materialow. Obmiar robdt obejmuje roboty objete umowa oraz ewentualne dodatkowe i
nieprzewidziane, ktérych konieczno$¢ wykonania uzgodniona bedzie w trakcie trwania robot
pomiedzy wykonawca, a inspektorem nadzoru. Jednostka obmiarowi dla przewodow elektrycznych
jest 1m. Jednostka obmiarowi dla osprz¢tu i urzadzen jest 1 sztuka (1 komplet). Obmiaru robot
dokonuje wykonawca w sposob okreslony w warunkach kontraktu. Sporzadzony obmiar robot
wykonawca uzgadnia z inspektorem nadzoru w trybie ustalonym w umowie. Wyniki obmiaru robot
nalezy poréwna¢ z dokumentacja techniczno-kosztorysowa w celu okreslenia ewentualnych
rozbieznosci w ilosci robot.



8. ODBIOR ROBOT
W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich specyfikacji technicznych, roboty podlegajg nastepujacym
etapom odbioru:

odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

odbiorowi czg¢§ciowemu,

odbiorowi koncowemu,

odbiorowi pogwarancyjnego.

8.1. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbioér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakoSci
wykonywanych robot przed ich zanikiem lub zakryciem.

Odbioér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez wstrzymywania ogdlnego postgpu robot. Odbioru
robot dokonuje Inwestor.

Gotowos$¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca.

Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy (jesli bedzie wymagany) i powiadomienia o tym fakcie
Inwestora.

Jako$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary i proby, w
konfrontacji z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbidr czesciowy

Odbiodr czeSciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czegsci robot.

Odbioru czesciowego robot dokonuje si¢ wedlug zasad jak przy odbiorze koncowym robét. Odbioru
czg$ciowego robot dokonuje Inwestor.

8.3. Odbidér koncowy robot

Odbiodr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich
ilo$ci, jakos$ci i warto$ci. Calkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy (jesli bedzie wymagany) z
bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inwestora. Odbior koncowy robot nastapi
w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych liczac od dnia potwierdzenia przez Inwestora
zakonczenia robo6t i przyjecia dokumentow.

Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Inwestora w obecnosci Wykonawcy.
Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikéw badan i pomiarow, oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robdt z
dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi.

W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajacych i robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych, robot uzupekliajacych lub robot wykonczeniowych komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.

8.4. Dokumenty do odbioru kencowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokot odbioru robot
sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez Inwestora. Do odbioru koncowego wykonawca jest
zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:



Dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji kontraktu,

Specyfikacje techniczne (podstawowe z kontraktu i ewentualnie uzupehiajace lub zamienne),

Ustalenia technologiczne,

Dokumenty zainstalowanego wyposazenia,

Rejestry obmiarow (oryginaty),

Wyniki pomiarow kontrolnych (przewodéw elektrycznych, nat¢zenia o$wietlenia), prob oraz
badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie ze specyfikacjami technicznymi,

Deklaracje zgodnosci Iub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatdw zgodnie
z specyfikacjami technicznymi,

Opini¢  technologiczng  sporzadzong na  podstawie  wszystkich  wynikow  badan
i pomiaréw zalagczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie ze specyfikacjami
technicznymi,

Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robdt whascicielom urzadzen,

Instrukcje eksploatacyijne.

W przypadku, gdy wedlug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca, wyznaczy ponowny
termin odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace bedg zestawione wedlug
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych
z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
Odbioér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych.

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty instalacyjne, jak réwniez
terminu realizacji.

9. ROZLICZENIE ROBOT
Rozliczanie robét okresla umowa.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane,

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie,

PN-HD 60364-4-41:2017-09 — Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czes¢ 4-41: Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed porazeniem elektrycznym,

PN-HD 60364-7-704:2018-08 —  Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Czgs¢ 7-704:
Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji -- Instalacje na terenie budowy i
rozbiorki,

PN-HD 60364-6:2016-07 — Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Czg$¢ 6: Sprawdzanie,

PN-HD 60364-4-42: 2011 — Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czg$¢ 4-42: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego,



PN-HD 60364-4-43: 2012 — Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Cze$é 4-43: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed pradem przetezeniowym

PN-HD 60364-4-443: 2016-03 — Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czegsé: 4-443: Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed zaburzeniami napi¢ciowymi i1 zaburzeniami
elektromagnetycznymi -- Ochrona przed przejSciowymi przepigciami atmosferycznymi lub
faczeniowymi

PN-HD 60364-5-51: 2011 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Czes¢ 5-51: Dobor
i montaz wyposazenia elektrycznego -- Postanowienia ogoélne,

PN-HD 60364-5-52: 2011 — Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Cze$¢ 5-52: Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego -- Oprzewodowanie

PN-HD 60364-5-54: 2011 — Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czg$¢ 5-54: Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego -- Uklady uziemiajace i przewody ochronne

Obowigzujace pozostale normy i przepisy.

Instrukcje montazu, dokumentacje techniczno-ruchowe i wytyczne dostawcy urzadzen.

11 Dokumenty zwigzane

Projekt wykonawczy z czescig rysunkowa.
Przedmiar robot.
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