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1. Wymagania ogoélne

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z realizacja zadania inwestycyjnego pn. ,,Remont wejscia gtownego w
Wydziale Krajowej Informacji Skarbowej w Bedzinie” w zakresie prac remontowych i
wykonczeniowych, tj.: remont schodéw zewnetrznych, montaz zewngtrznej platformy schodowe;j,
remont zadaszenia nad wejSciem, wymiana drzwi wejSciowych, montaz sufitow podwieszanych.
Specyfikacja zgodna z wytycznymi Inwestora.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacjq techniczna

Przedmiotem szczegotowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z realizacja nastgpujacych robot:

m  Wykonczenie nawierzchni schodoéw zewnetrznych z ptyt kamiennych.

m Montaz balustrad przyschodowych ze stali nierdzewnej.

m Tynkowanie strefy cokotowej tynkiem mozaikowym.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem instalacji j.w. i obejmuja:

® wymagania wykonawcze,

wymagania materiatowe,

technologie montazu,

transport 1 roztadunek,

sktadowanie materiatow,

nadzor i odbiory.

1.4. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako§¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa. Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materialdw pomocniczych zastosowanych do
wykonywania prac remontowych i wykonczeniowych powinny by¢ zgodne z podanymi w
dokumentacji projektowej. Zastosowanie do wykonania instalacji innych rodzajow (typow)
urzadzen i osprzetu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem
spetnienia parametrow technicznych urzadzen lub podwyzszenia wcze$niej przewidywanych.

1.5. Okreslenia podstawowe

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sa zgodne lub rownowazne z Polskimi
Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004r., a w
przypadku ich braku z normami branzowymi, warunkami technicznymi wykonania i odbioru
wymienionymi indywidualnie, przy kazdej pozycji dodatkowo. Roboty musza by¢ wykonane
zgodnie z wymaganiami obowigzujacych przepisow, norm i instrukcji. Nie wyszczegolnienie
jakichkolwiek z obowiazujacych aktow prawnych nie zwalnia wykonawcy od ich stosowania.

1.6. Prowadzenie robot
Obiekt jest w trakcie uzytkowania i pozostanie podczas realizacji zadania.



1.7. Odbiér miejsca inwestycji
Realizacja obejmuje fragment budynku, przed rozpoczeciem robot remontowych i
wykonczeniowych Wykonawca powinien zapoznac si¢ z catym budynkiem.

1.8 Koordynacja roboét instalacji systemu z innymi robotami

Koordynacja robdt montazowych poszczegdlnych rodzajéw powinna by¢ dokonana we wszystkich
fazach procesu inwestycji. Koordynacja nalezy objaé projekt organizacji, szczegdlowy
harmonogram robdt remontowych i wykonczeniowych oraz pomocnicze roboty.

2. MATERIALY

Do wykonania robot moga by¢ stosowane wyroby producentow krajowych i zagranicznych.
Parametry techniczne materialow i wyrobow powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w
projekcie i powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujacych norm panstwowych (PN) oraz
odpowiednim przepisom.

Przy wykonywaniu robét nalezy stosowa¢ wyroby, ktore zostaly dopuszczone do obrotu oraz
powszechnego lub jednostkowego stosowania w budownictwie. Wyrobami, ktore spetniaja te
warunki sg:

Wyroby budowlane, dla ktéorych wydano certyfikat na znak bezpieczenstwa, $wiadectwo
dopuszczenia (CNBOP) wykazujacy, ze zapewniono zgodno$§¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wilasciwych przepiséw i
dokumentow technicznych w odniesieniu do wyrobow podlegajacych tej certyfikacji.

Wyroby oznaczone znakowaniem CE, dla ktorych zgodnie z odrgbnymi przepisami dokonano
oceny zgodno$ci z normg europejska wprowadzong do Polskich Norm, z europejskg aprobata
techniczng lub krajowa specyfikacja techniczng panstwa czlonkowskiego Unii Europejskiej uznang
przez Komisj¢ Europejska za zgodng z wymaganiami podstawowymi.

Wyroby budowlane znajdujace si¢ w okreslonym przez Komisj¢ Europejska wykazie wyrobow
majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i1 bezpieczenstwa, dla ktorych producent wydat
deklaracje zgodnosci z uznanymi regulami sztuki budowlanej. Dopuszczone do jednostkowego
stosowania sg rowniez wyroby wykonane wedlug indywidualnej dokumentacji technicznej
sporzadzonej przez projektanta lub z nim uzgodnionej, dla ktorych dostawca wydat o§wiadczenie
zgodno$ci wyrobu z tg dokumentacjg oraz przepisami i obowigzujacymi normami.

2.1. Materialy podstawowe
Parametry techniczne materiatéw i wyrobéw powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w
projekcie i powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujacych norm panstwowych (PN).

2.2. Odbior materialéw

o Dostarczone na miejsce inwestycji materialy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem ilosci,
kompletnosci 1 zgodnosci z danymi wytworcy. Kazda dostawe towaru nalezy potwierdzi¢
pisemnie.

e W przypadku stwierdzenia niezgodno$ci, wad lub nasuwajacych si¢ watpliwosci mogacych
mie¢ wplyw na jako$¢ wykonania robot, nalezy skontaktowaé si¢ z dostawca i wyjasnié
zaistniate watpliwosci, a materiaty przed ich zabudowaniem podda¢ badaniom okreslonym
przez dozor techniczny ze strony producenta lub wykonawcy robot.

2.3. Skladowanie materialow

Skltadowanie materialow powinno odbywa¢ si¢ w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu,
uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ wlasciwosci technicznych na skutek wplywu czynnikow
atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych
wlasciwosci materialow oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Nalezy
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zastosowaé si¢ do zalecen producenta w w/w zakresie. Nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na
warunki srodowiskowe (wilgotnos$¢, temperatura), w jakich sktadowane sa urzadzenia.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu, na jako$¢ wykonywanych robot.

Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy robotach powinny odpowiadaé
ogblnie przyjetym wymaganiom, co do ich jako$ci oraz wytrzymatoSci oraz bezpieczenstwa
uzytkowania.

Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany uzywane w trakcie wykonywania zadania, powinny
mie¢ ustalone parametry techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami producenta
oraz stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem.

Urzadzenia i sprzgt zmechanizowany podlegajace przepisom o dozorze technicznym, eksploatowane
na budowie, powinny mie¢ aktualnie wazne dokumenty uprawniajgce do ich eksploatacji.

4. SRODKI TRANSPORTU

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu
materialow, elementow, konstrukcji urzadzen itp. niezbednych do wykonywania danego rodzaju
robot elektrycznych.

W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w sposob zapobiegajacy ich
uszkodzeniu.

W czasie transportu, zatadunku i wyladunku oraz skladowania elementow systemu i urzadzen
nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcoéw. Nalezy zastosowaé si¢ do zalecen producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robdt uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich b¢da wykonywane roboty remontowe i wykonczeniowe.

5.2. Wykonczenie nawierzchni schodéw zewnetrznych z plyt kamiennych.

Piyty kamienne o grubosci 2,0 cm. Montaz na kleju.

Plyty kamienne wykonane z granitu szarego.

Faktura powierzchni licowej ptomieniowana — antyposlizgowa.

Wykonawca powinien uzyska¢ od Zamawiajacego akceptacje ptyt kamiennych przed ich zakupem.

Plyty powinny odpowiada¢ wymaganiom normy BN-86/6747-06.
Cechy fizykomechaniczne ptyt chodnikowych kamiennych wg BN-86/6747-06:

Lp. Cechy Plyty
kamienne
Z granitu
1 | Wytrzymalos¢ na Sciskanie w stanie nasycenia woda, MPa, nie mniej niz 100
2 | Wytrzymatos¢ na $ciskanie po badaniu mrozoodporno$ci, MPa, nie mniej niz 80
3 | Scieralno$¢ na tarczy Boehmego w stanie nasycenia woda, cm, nie wigcej niz 0,75
4 | Nasigkliwo$¢ woda, %, nie wiecej niz 0,5
5 | Odporno$¢ na zamrazanie, w cyklach, nie wigcej niz 25
6 | Odpornos¢ na niszczace dziatanie atmosfery przemystowej w srodowisku o | od 10 do
zawarto$ci SO2, w mg/m3 200




Dopuszczalne wady ptyt chodnikowych kamiennych wg BN-86/6747-06

Lp. Nazwa wady Faktura plyty
ptomieniowana
1 | Skrzywienie wichrowato$¢ powierzchni licowej, mm 2
2 | Odchylki katowe powierzchni bocznych (stykowych), mm/m +2

3 | Dopuszczalne zmiany materiatowe wg normy BN-84/6716-03 p. i
3.1 jak dla gatunkow blokow z ptyt surowych

4 | Wystgpowanie rdzawych plam dopuszcza si¢ na
powierzchni do 10%

plyty

5 | Szczerby na krawedziach ograniczajacych powierzchnie licowa
— liczba na kazde 100 cm dlugosci:

- krawedzi ptyty

- dlugo$¢, mm, dla plyty 3

- glebokos¢, mm, dla ptyty 5
3

Plyty kamienne powinny by¢ sktadowane na podtozu wyréwnanym i odwodnionym.

Plyty powinny by¢ posegregowane wedtug rodzajow, odmian, typow i wymiarow. Ptyty prostokatne
powinny by¢ ustawione na jednym z dtuzszych bokéw, powierzchniami obrobionymi do siebie.
Plyty nalezy ustawia¢ na podktadkach drewnianych i zabezpieczy¢ krawedzie przed uszkodzeniem
przektadkami.

Plyty nalezy uktada¢ zgodnie ze wzorem podanym w dokumentacji projektowe;j

5.3. Montaz balustrad przyschodowych ze stali nierdzewne;j.

Zaprojektowano balustrady stalowe, modutowe montowane w segmentach.

Balustrady wykona¢ z elementow ze stali nierdzewne;j, szlif — satyna. Stupki o przekroju okraglym
0 50 mm, z dolnymi rozetami maskujacymi oraz gérng podpora dla osadzenia poreczy. Porecz o
przekroju okraglym @ 50 mm, przedtuzona o 30 cm przed dolng krawedz schodéw, zakonczona
poprzez tagodne wygiecie w dol. Wypehienie balustrady migdzy shupkami z czterech pretow
poziomych @ 16.

Wszystkie elementy balustrady, tj. stupki, porecze, elementy wypelnienia, taczniki, zaslepki,
powinny by¢ ciete mechanicznie. Stosowanie cigcia gazowego dopuszczalne jest jedynie do cigcia
zgrubnego.

Balustrady kotwi¢ do konstrukcji schodow za pomoca kotew wklejanych.

Segmenty balustrad nalezy przykreci¢ do kotew zwracajac szczegdlng uwage na to aby nie
uszkodzi¢ ptyt granitowych. Dla zniwelowania lokalnych nieréwno$ci oraz uszczelnienia styku
stupkow z nawierzchnig wykonczeniowa nalezy pod podstawami stupkow wykonaé podlewki
epoksydowe gr. ~ 5 mm.

5.4. Tynkowanie strefy cokolowej tynkiem mozaikowym.

Powierzchnie boczne schodow pokryte obecnie tynkiem na siatce nalezy podda¢ remontowi: skué
istniejacy tynk, uzupeni¢ ubytki, wyréwna¢ powierzchnie. Nowa warstwe wykonczeniowa
wykona¢ z tynku mozaikowego.

Tynk mozaikowy: gotowa masa tynkarska na bazie zywicy akrylowej z dodatkiem barwionego
kruszywa kwarcowego. Do stosowania na zewnatrz budynkow. Grubos¢ ziarna ~ 1,5 mm.

Tynk mozaikowego powinien by¢ odporny na uszkodzenia, paroprzepuszczalny, odporny na
zabrudzenia, hydrofobowy, odporny na zmywanie i $cieranie.



Masa tynkowa powinna odpowiadaé¢ aprobatom technicznym.
Wymagane parametry tynku mozaikowego:

- dekoracyjny tynk cienkowarstwowy do stosowania na zewnatrz,
- wodna dyspersja zywic syntetycznych z kolorowymi wypelniaczami mineralnymi;
- gestosc: zwirki kwarcowe: ok. 1,6 kg/dm3;

- temperatura stosowania: od +10 °C do + 25 °C;

- czas przesychania: ok. 30 min.;

- odpornos¢ na deszcz: po ok. 3 dniach;

- rodzaj kruszywa: kruszywo kwarcowe

- uziarnienie kruszywa: 1,2 mm;

- reakcja na ogien: klasa F;

- przyczepnosé: 0,6 N/mm2;

- absorpcja wody: W2;

- wspotczynnik przepuszczania pary wodnej: p: V2;

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowag oraz za jakosé
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z DP, ST, harmonogramem
robét oraz poleceniami Inwestora. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu w robotach spowodowanego
przez Wykonawce zostang poprawione przez Wykonawce na jego koszt. Polecenia Inspektora /
Inwestora bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu
przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot.

Materiaty dostarczane na budowe przed ich zabudowaniem winny podlega¢ kontroli Inspektora.
Jakos$¢ materiatow okresla si¢ na podstawie dokumentow zataczonych do dostawy specyfikacji oraz
na podstawie oglgdzin zewnetrznych.

Jako$¢ robodt okresla si¢ na podstawie kontroli poszczegodlnych rodzajéow robot w oparciu o
wymagania okreslone w specyfikacji technicznej oraz w projekcie. Sprawdzeniem w szczegolnosci
nalezy obja¢ roboty zanikajace i ulegajgce zakryciu oraz badania wykonanych instalacji.

Wszystkie czynnosci kontrolne wykonuje si¢ komisyjnie. Ich wynik zapisuje si¢ w odpowiednich
protokotach oraz w dzienniku budowy (jesli bedzie wymagany). Do protokotow zalgcza sie
dokumenty w postaci aprobat, certyfikatow, deklaracji zgodno$ci, wynikéw badan i pomiardw itp.
Do czasu odbioru koncowego dokumenty te przechowuje kierownik budowy. Z odbioru koncowego
sporzadza si¢ protokot, do ktérego nalezy dotaczy¢ wszystkie ww. dokumenty.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robdt polega na okresleniu faktycznego zakresu robdt oraz podaniu rzeczywistych ilosci
zuzytych materiatow. Obmiar robdt obejmuje roboty objete umowa oraz ewentualne dodatkowe i
nieprzewidziane, ktorych konieczno$¢ wykonania uzgodniona bedzie w trakcie trwania robot
pomigdzy wykonawca, a inspektorem nadzoru. Obmiaru robot dokonuje wykonawca w sposob
okreslony w warunkach kontraktu. Sporzadzony obmiar rob6t wykonawca uzgadnia z inspektorem
nadzoru w trybie ustalonym w umowie. Wyniki obmiaru rob6t nalezy poréwna¢ z dokumentacja
techniczno-kosztorysowa w celu okres$lenia ewentualnych rozbieznosci w ilosci robot.

8. ODBIOR ROBOT
W zalezno$ci od ustalen odpowiednich specyfikacji technicznych, roboty podlegaja nastepujacym
etapom odbioru:

odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

odbiorowi czgsciowemu,

odbiorowi wstepnemu,

odbiorowi koncowemu.



8.1. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbioér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakoSci
wykonywanych robot przed ich zanikiem lub zakryciem.

Odbioér roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez wstrzymywania ogdlnego postgpu robot. Odbioru
robot dokonuje Inwestor.

Gotowos$¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca.

Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inwestora.

Jako$¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary i proby, w
konfrontacji z dokumentacjg projektows, specyfikacjami technicznymi i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbidr czesciowy

Odbiodr czeSciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot.

Odbioru czeSciowego robdt dokonuje si¢ wedtug zasad jak przy odbiorze wstepnym robét. Odbioru
czg$ciowego robot dokonuje Inwestor.

8.3. Odbioér wstepny robot

Odbioér wstepny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jako$ci 1 warto$ci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru wstepnego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inwestora. Odbior wstepny robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach
kontraktowych liczac od dnia potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia robot i przyjecia
dokumentéw.

Odbioru wstepnego robdt dokona komisja wyznaczona przez Inwestora w obecno$ci Wykonawcy.
Komisja odbierajagca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentoéw, wynikéw badan i pomiarow, oceny wizualnej oraz zgodnoSci wykonania robdt z
dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi.

W toku odbioru wstepnego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
rob6t uzupetniajacych i robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych, robot uzupehiajacych lub robot wykonczeniowych komisja przerwie swoje
czynno$ci i ustali nowy termin odbioru wstepnego.

8.4. Dokumenty do odbioru wstepnego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru wstepnego robdt jest protokot odbioru
wstgpnego robot sporzadzony wedlug wzoru ustalonego przez Inwestora. Do odbioru wstgpnego
wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

Dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji kontraktu,

Specyfikacje techniczne (podstawowe z kontraktu i ewentualnie uzupetniajace lub zamienne),

Ustalenia technologiczne,

Dokumenty zainstalowanego wyposazenia,

Rejestry obmiarow (oryginaty),

Wyniki pomiaréw kontrolnych (przewoddéw elektrycznych, nat¢zenia o$wietlenia), prob oraz
badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie ze specyfikacjami technicznymi,

Deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie
z specyfikacjami technicznymi,



Opini¢  technologiczng  sporzadzong na  podstawie  wszystkich  wynikow  badan
i pomiaréw zatgczonych do dokumentdow odbioru, wykonanych zgodnie ze specyfikacjami
technicznymi,

Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robdt wlascicielom urzadzen,

Instrukcje eksploatacyjne.

W przypadku, gdy wedlug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru wstepnego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg, wyznaczy ponowny
termin odbioru wstgpnego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje¢ roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wedhug
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér koncowy

Odbidr koncowy — pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem
wad stwierdzonych przy odbiorze wstepnym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior
koncowy — pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych.

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty instalacyjne, jak roéwniez
terminu realizacji.

9. ROZLICZENIE ROBOT
Rozliczanie robot okresla umowa.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2024 r. poz. 725 z p6zn.zm.),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. z 2022 poz. 1225 z
pozn. zm.),

Obowigzujace pozostale normy i przepisy.

Instrukcje montazu, dokumentacje techniczno-ruchowe i wytyczne dostawcy urzadzen.

11. DOKUMENTY ZWIAZANE
Projekt wykonawczy z czgscig rysunkows.
Przedmiar robot.



